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1 Caracteristicas de funcionamiento

Actuador de persiana de 4 canales MIX2.

Madulo base MIX2.

Ampliable hasta 12 canales.

En un modulo base se pueden conectar hasta 2 modulos de ampliacion MIX o MIX2.

El aparato y el médulo de bus KNX se pueden sustituir independientemente el uno del otro.

El médulo de bus KNX desmontable permite sustituir los aparatos sin necesidad de realizar

una nueva programacion.

e La puesta en funcionamiento manual y el manejo de los actuadores también son posibles sin el
modulo de bus KNX.
Indicador LED de la direccion de desplazamiento para cada canal.

e Manejo manual del aparato (también sin tension de bus).
Caracteristicas configurables: tipo del motor, reaccion en caso de interrupcion y
restablecimiento de la tension, etc.

e Participacion en érdenes centrales tales como "Central arriba/abajo™ y "Memorizar/activar

escena”.

8 posiciones individuales preconfigurables y activables, por ejemplo, a través de escenas.

5 objetos de seguridad: 3 de viento, lluvia y hielo.

Correccion de conexiones incorrectas de los accionamientos mediante parametros.

Modo de puesta en funcionamiento para motores electronicos

Posibilidad de programar el tiempo de desplazamiento
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2 Aparatos MIX2 y FIX1/FIX2

En este manual se describen los aparatos M1X2, pero también se puede utilizar para los
aparatos de la serie FIX2.

Un aparato FIX1 se comporta como un mddulo base MIX2.
Un aparato FIX2 se comporta como un mddulo base MIX 2 y un médulo de ampliacion del mismo
tipo (por ejemplo, un actuador de persiana) integrados en una misma carcasa.

Los siguientes aparatos forman parte de la serie FIX (n.° de pedido 494..):
e No se puede ampliar
¢ No se puede combinar

El resto de funciones son las mismas que las de la serie MIX2.

3 Aparatos MIX'y MIX2

La serie M1X2 esta compuesta por los equipos base RMG 41, RMG 8 S, RMG 8 T, DMG 2 T,
JMG 4 T,IMG 4T 24V, HMG 6 T y las ampliaciones RME 4 I, RME 8 S, RME 8 T, DME 2 T,
JME4T,IME 4T 24V, HMG 6 T (04.2014).

A un equipo base MIX2 se pueden acoplar diferentes equipos de ampliacion MIX'y
MIX2.

Tabla 1
N.° Se puede utilizar con un equipo
Tipo de de L base..
aparato pedi- Denominacion ) )
do de la serie MIX | de la serie MIX2
Equipos base | 493... | RMG 41, RMG 8 S,
MIX2 RMG8T,DMG 2T,
IMG4T,IMG 4T 24V, ) )
HMGG6 T.
Ampliaciones | 493... | RME41,RME8S,
MIX2 RMES8T,DME 2T, no Si
JME4T,JME 4T 24V,
HMEG6 T.
Equipos base | 491... | BMG 6, DMG 2 S, HMG 4,
MIX JIMG 4S,RMG 4S, - -
RMG 4 carga C, SMG 2 S
Ampliaciones | 491... | BME 6, DME 2 S, HME 4,
MIX JME 4 S, RME 4 S, si Si*
RME 4 carga C, SME 2 S

* Representacion adaptada de parametros y numeracion de objetos.

Ultima actualizacion: jul.-20 (reservado el derecho a realizar modificaciones) Pagina 5 de 61



Actuadores de la serie MIX2 IMG 4 T/IJIME 4 T theben

3.1 Manejo

Cada canal se puede operar con las teclas del equipo (si estan habilitadas).
Un LED de estado indica la direccion de desplazamiento actual.

Si el funcionamiento manual esta conectado (tecla Manual), se ignoran todos los telegramas
de bus y los canales deberan manejarse exclusivamente con las teclas.

Para el funcionamiento de las teclas y de los LEDs es necesario que haya tension de red, pero
no se necesita tension de bus o un modulo de bus.

Ultima actualizacion: jul.-20 (reservado el derecho a realizar modificaciones) Pagina 6 de 61



Actuadores de la serie MIX2 IMG 4 T/IJME 4 T

4 Datos técnicos

Tension de régimen KNX

Tension del bus, <4 mA

Tension de régimen 110-240V AC
Potencia en stand-by 0,3W/0,5W!
Frecuencia 50 -60 Hz
NUmero de canales 4/8t

Anchura 4 TE/8TE!
Tipo de montaje Guia DIN

Tipo de conexion

Borne del bus KNX

Seccidn transversal del cable max.

macizo: de 0,5 mm?2 (& 0,8) a 4 mm? | hilo
con virolas de cable: de 0,5 mm2a 2,5 mm?

Tipo de contacto

Contacto de cierre, 6 A

Salida de conmutacion

Sin potencial

Adecuado para MBTS

Unicamente si en todos los canales la
tension conectada es MBTS.

Temperatura ambiente

-5°C...+45°C

Grado de proteccion

IP 20

Clase de proteccion

I1 segin EN 60 730-1

1IM8T
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5 El programa de aplicacion
"MIX2 V1.B (1.11)"

5.1 Seleccion en la base de datos de productos

Fabricante THEBEN AG
Gama de productos Salida
Tipo de producto JMG 4T

Nombre del programa

MIX2 V1.B (1.11)

Encontrara el banco de datos ETS en nuestra pagina de descargas:
www.theben.de/downloads.

Tabla 2

NUmero de objetos de comunicacion: 254
Numero de direcciones de grupo: 254
NUmero de asignaciones: 255
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5.2 Objetos de comunicacion

Los objetos se dividen en objetos comunes y objetos relacionados con un canal

5.2.1 Objetos relacionados con un canal:

Tabla 3:
o . ., Tipo
N. Nombre de objeto Funcion DPT CIRIW|T
0 JMG 4 T canal C1 ARRIBA/ABAJO i ggs CIR|W]| -
1 JMG 4 T canal C1 Paso/Parar 1 bit C|IRIW]| -
1.010
1 byte
0, -
2 JMG 4 T canal C1 Altura % 5001 CIR|W
3 IMG 4T canal C1 Lamina % Lbyte ol R w| -
5.001
4 JMG 4T canal C1 Bloquear confort/automético i gg?) CIR|W| -
1 = bloquear 1 bit
5 JMG 4 T canal C1 CIR|W]| -
1 = desbloqueo 1.003
6 JMG 4 T canal C1 Activar/memorizar escenas 18bggel C|IRIW]| -
Activar escenas = 1 1 bit
7 JMG 4 T canal C1 CIR|W]| -
Bloguear escenas =1 1.003
8 JMG 4T canal C1 Seguridad con prioridad g ggg CIR|W| -
Posicion A i 333 clr|wl|-
9 JMG 4 T canal C1 —
Presencia 1 bit CIR|W]| -
1.018
Posicion B o el r|w] -
10 JMG 4 T canal C1 1'bit
Refuerzo de calefaccion 1003 CIR|W]| -
Posicion C o el r|w] -
11 JMG 4 T canal C1 1'bit
Refuerzo de refrigeracion 1003 CIR|W]| -
12 JMG 4 T canal C1 Temperatura ambiente S ggtles CIR|W| -
Confirmacion altura % é g%)/tle CIR|-|T
13 JMG 4 T canal C1 1.bit
Confirmacion altura 1 bit 1.009 CIR|-|T
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Continuacién:

. . Tipo
(0]
N. Nombre de objeto Funcién DPT C|IR|W
. S 1 byte
14 JMG 4T canal C1 Confirmacion lamina 5 001 C|IR| -
15 |no se utiliza
16 IMG 4 T canal C1 Modo puesta en Ibit el lw
funcionamiento 1.003
Recibir tiempo desplazamiento ? g%/tSes C|IR|W
17 JMG 4T canal C1 2'bytes
Enviar tiempo desplazamiento 7005 C|IR|-|T
21??7 Canales C2 .. C4 y modulos de ampliacion: véase la tabla siguiente.
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Tabla 4: Vista general de objetos relacionados con un canal

MODULO BASE: IMG 4 T

c1 C2 C3 c4
0 9 20 29 40 49 60 69
1 10 21 30 41 50 61 70
2 11 22 31 42 51 62 71
3 12 23 32 43 52 63 72
4 13 24 33 44 53 64 73
5 14 25 34 45 54 65 74
6 26 46 66
7 16 27 36 47 56 67 76
8 17 28 37 48 57 68 77

AMPLIACION 1: IME 4 T

Cc1 c2 Cc3 C4
80 89 100 109 120 129 140 149
81 90 101 110 121 130 141 150
82 91 102 111 122 131 142 151
83 92 103 112 123 132 143 152
84 93 104 113 124 133 144 153
85 94 105 114 125 134 145 154
86 106 126 146
87 96 107 116 127 136 147 156
88 97 108 117 128 137 148 157

AMPLIACION 2: IME 4 T

C1 C2 C3 Cc4
160 169 180 189 200 209 220 229
161 170 181 190 201 210 221 230
162 171 182 191 202 211 222 231
163 172 183 192 203 212 223 232
164 173 184 193 204 213 224 233
165 174 185 194 205 214 225 234
166 186 206 226
167 176 187 196 207 216 227 236
168 177 188 197 208 217 228 237
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5.2.2 Objetos comunes:

Estos objetos son utilizados parcialmente por el equipo base y los dos equipos de ampliacion.

. . Tipo
(o]
N.° | Nombre de objeto Funcion DPT Flags
78 JMG 4T .
158 EM1JIJMEA4T Manualmente i gg3 CIR{W|T
238 EM2JME 4 T '
79,
159, | no se utiliza
239
L Para RMG 8S, DME 2 S, 1 bit
240 Duracion central ON SME 2 S 1.001 CIR{W|T
. Para RMG 8S, DME 28, 1 bit
241 Duracion central OFF SME 25 1001 CIRIW|T
. Para RMGS8S, DME 28, 1 bit
242 Conmutacion central SME 25 1.001 CIR|W|T
243 Activacion/memorizacion central | RMG41/8S,DMG/E2x, 1 byte clrlwlT
de escenas JMG/E4x,SME2S 18.001
. . 1 bit
244 Seguridad central 1 Para JMG 4 T (viento), IME 4 S 1.002 CIR|W| -
. . 1 bit
245 Seguridad central 2 Para JMG 4 T (viento), IME 4 S 1.002 CIR|W| -
. . 1 bit
246 Seguridad central 3 Para JMG 4 T (viento), IME 4 S 1.002 CIR|W| -
1 bit
247 Central ARRIBA/ABAJO ParaJMG 4 T,JME 4 S 1008 CIR|W| -
. . 1 bit
248 Seguridad central lluvia ParaJMG 4T 1.002 CIR|W| -
. . 1 bit
249 Seguridad central hielo ParaJMG 4T 1.002 CIR|W| -
., . 14 bytes
250 Version del acoplador de bus | enviar 16.001 CIR|-|T
L, . . 14 bytes
251 Version del equipo base enviar 16.001 CIR|- T
959 Version del primer equipo de enviar 14 bytes clrl-lT
ampliacion 16.001
953 Version del segunq,o equipo de enviar 14 bytes clrl-|T
ampliacion 16.001
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5.2.3 Descripcién de los objetos

e Objeto 0 ""ARRIBA/ABAJO"

Eleve los toldos/persianas venecianas con "0" y bajelos con "1".

e Objeto 1 ""Paso/Parar""

Si se mueve el accionamiento, este se para al recibir un telegrama Paso/Parar.

Si el accionamiento en ese momento esta parado, en el caso de las persianas venecianas se
produce un pequefio giro de las laminas (Paso).

En los otros tipos de accionamiento se ajusta la posicion actual, dependiendo de la direccion
de paso preestablecida, para arriba o para abajo.

La direccion de "Paso" depende de si se envia un "0" o un "1" al objeto.
Si se ha alcanzado el nimero de pasos parametrizado para un giro completo, no se realiza
ningun paso.

e Objeto 2 "Altura %"

Elevar toldo/persianas venecianas hasta una determinada posicion.

La especificacion se expresa en %.

0% ... 3% = posicion final superior

100 % = posicion final inferior

Esta funcion se puede bloquear con el objeto confort automatico (véase mas abajo).

e Objeto 3 ""Lamina %"
Especificaciones acerca de un giro determinado de lamina en %
Esta funcion se puede bloquear con el objeto confort automatico (véase mas abajo).
e Objeto 4 ""Bloguear confort/automatico*
Un 1 en este objeto bloguea las funciones accionamiento 1 altura y accionamiento 1 lamina.
Se utiliza esta funcion para impedir un desajuste de la persiana por influencias externas y asi

fijar la posicion deseada de la persiana/lamina.
La funcion arriba/abajo (obj. 0) se mantiene.
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e Objeto 5 ""Bloguear/Desbloquear**

Bloquea la funcion del canal.
Los comportamientos al activar y desactivar el bloqueo son parametrizables si se ha activado
la funcion de bloqueo (Pagina de parametros Seleccion de funciones).

e Objeto 6 "Activar/memorizar escenas™

Solo disponible si se ha activado la funcion de escenas (Pagina de parametros Seleccién de
funciones).

Mediante este objeto se pueden memorizar escenas y volverlas a activar posteriormente.
Durante la memorizacion, se guarda el estado del canal.

Para ello no importa como se ha establecido el estado (ya sea con érdenes de conmutacion,
objetos centrales o con las teclas del equipo). Durante la activacion, el estado guardado se
vuelve a establecer.

Es compatible con las escenas nimero 1 a 63.

Cada canal puede participar en hasta un maximo de 8 escenas.

Con el valor 63 (= escena 64) se finaliza la escena que esta actualmente activa.
Véase el anexo: Las escenas
e Objeto 7 ""Bloguear escenas/Desbloquear escenas™
Bloquea la funcion de escenas con un 1 o con un 0, segun los pardmetros que se hayan

ajustado.
Las escenas no se pueden memorizar ni activar mientras estan bloqueadas.

Ultima actualizacion: jul.-20 (reservado el derecho a realizar modificaciones) Pagina 14 de 61



Actuadores de la serie MIX2 IMG 4 T/IJIME 4 T theben

e Objeto 8 ""Seguridad con prioridad**

La seguridad con prioridad se utiliza cuando las persianas enrollables o los dispositivos de
proteccion solar tienen que permanecer fijos durante un tiempo determinado en una posicion
final, por ejemplo, para limpiar las ventanas.

Este modo de funcionamiento tiene el nivel maximo de prioridad.

Mientras la seguridad con prioridad esté activa se ignoraran todas las 6rdenes de
desplazamiento (ARRIBA/ABAJO, Altura %, Paso/Parar, Lamina %), el resto de objetos de
seguridad y el manejo manual.

Valor obj. 8 | Seguridad con prioridad

inactivo

ARRIBA

WIN (| O

ABAJO

La seguridad con prioridad se finaliza con un 1 o un 0.

e Objeto 9 ""Posicién A™ o "Presencia”

La funcion de este objeto depende de si la funcion de proteccion solar se ha activado o no
(pagina de parametros Seleccién de funciones).

Activar la proteccion solar Funcién Empleo

no Posicién A El accionamiento se desplaza
a la posicion A predefinida
(preajuste o posicion final)
conun 1.

Véase la pagina de
parametros Posiciones a
través de 1 bit.

si Presencia Estado de presencia para el
refuerzo de calefaccion y
refrigeracion.

Véase la pagina de
parametros Proteccion solar.
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e Objeto 10 "Posicion B™ o "Refuerzo de calefaccion”

La funcion de este objeto depende de si la funcion de proteccion solar se ha activado o no
(pagina de parametros Seleccion de funciones).

Activar la proteccion solar

Funcion

Empleo

no

Posicion B

El accionamiento se desplaza
a la posicion B predefinida
(preajuste o posicion final)
conun 1.

Véase la pagina de
parametros Posiciones a
través de 1 bit.

Sl

Refuerzo de calefaccion

Para activar el refuerzo de
calefaccion véase la pagina
de parametros Proteccion
solar.

e Objeto 11 "Posicion C*, "Refuerzo de refrigeracion”

La funcion de este objeto depende de si la funcion de proteccion solar se ha activado o no
(pagina de parametros Seleccién de funciones).

Activar la proteccion solar

Funcién

Empleo

no

Posicion C

El accionamiento se desplaza
a la posicion C predefinida
(preajuste o posicion final)
conun 1.

Véase la pagina de
parametros Posiciones a
través de 1 bit.

Sl

Refuerzo de refrigeracion

Para activar el refuerzo de
refrigeracion véase la pagina
de parametros Proteccion
solar.

e Objeto 12 ""Temperatura ambiente™

Recibe la temperatura ambiente actual en °C para la funcion de proteccion solar.

e Objeto 13 ""Confirmacion altura %"," Confirmacion altura 1 bit"

Confirmacion de la altura de accionamiento actual en %.
Para aparatos a partir de la fecha de fabricacién 08/2016: también parametrizable como

telegrama de 1 bit DPT1.0009.

Véase Parametros: Formato del mensaje de confirmacion de altura.
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e Objeto 14 ""Confirmacion lamina™

Confirmacion de la posicién de lamina actual en %.

e Objeto 15

No se utiliza.

e Objeto 16 ""Modo puesta en funcionamiento"

0 = funcionamiento normal (sin puesta en funcionamiento)
1 = activar el modo de puesta en funcionamiento

e Objeto 17 "Enviar tiempo de desplazamiento”, "Recibir tiempo de desplazamiento”

La funcion del objeto depende del ajuste del tiempo de desplazamiento de los accionamientos

gue se haya seleccionado:

Ajuste del tiempo de
desplazamiento de los
accionamientos

Funcion

Empleo

Programacion en modo de
puesta en funcionamiento
(enviar)

Solo en el modo de puesta en
funcionamiento:

Envia el tiempo de
desplazamiento calculado del
canal a todos los canales que
también se encuentran en el
modo de puesta en
funcionamiento.

Con la primera orden de
BAJADA recibida tras
haberse seleccionado el
modo de puesta en
funcionamiento (0bj.16) se
inicia la programacion del
tiempo de desplazamiento
con la medicién del tiempo
que transcurre hasta la
siguiente orden de parada.
En cuanto se da la orden de
parada se memoriza el
tiempo de desplazamiento
medido, se envia el valor y se
finaliza la puesta en
funcionamiento.

a través de objeto en modo
de puesta en funcionamiento
(recibir)

Solo en el modo de puesta en
funcionamiento:

Recibe el tiempo de
desplazamiento calculado del
canal emisor

Se recibe y memoriza el
tiempo de desplazamiento y
se finaliza la puesta en
funcionamiento.

através de la ETS

no se utiliza.
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e Objetos 78, 158, 238 ""Manual™

Solo disponible para equipos de la serie MIX2 (nimero de referencia 493...)
Coloca el mddulo respectivo en funcionamiento manual o envia el estado del funcionamiento
manual.

Telegrama | Significado Explicacion

Todos los canales pueden manejarse tanto mediante el bus

0 Automético

como con las teclas.

Los canales solo pueden manejarse con las teclas del equipo.
1 Manualmente | Los telegramas de bus (excepto los de seguridad) no surten

efecto.

La duracion del modo manual, es decir, la funcion de la tecla manual se puede configurar en
la pagina de parametros General.
e Objeto 240 ""Duracion central ON"

No se utiliza.

e Objeto 241 "Duracion central OFF"

No se utiliza.

e Objeto 242 ""Conexion central™

No se utiliza.

e Objeto 243 "Activacion/memorizacién central de escenas"

Obijeto central para el uso de escenas.
Mediante este objeto se pueden memorizar “Escenas” y volverlas a activar posteriormente.

Afecta a los siguientes equipos:
RMG41/RME41,RMG8S/RME8S,RMG8T/RME8T,DMG2T/DME2T,
JIMGA4T/IJIME4T,RME4S/C-Last, DME2S,SME 2 S, IME 4 S.

Véase el anexo: Las escenas
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e Objetos 244, 245, 246 *'Seguridad central 1, 2, 3"

Los objetos de seguridad posibilitan una reaccion del accionamiento a una situacién
determinada con prioridad elevada. Estos objetos pueden estar conectados, por ejemplo, con 3
sensores de viento (estaciones meteoroldgicas) instalados en lugares diferentes.

Ejemplo:

Un objeto de seguridad se conecta con un sensor de viento.

Un accionamiento conectado a una proteccion solar textil se configura para reaccionar ante
este objeto de seguridad.

Mientras haya un 0, es valido el estado de funcionamiento normal.

En caso de tormenta, el sensor de viento envia un 1 al objeto de seguridad y la proteccion
solar se desplaza inmediatamente a la posicion de seguridad configurada.

Observaciones:

1. Un objeto de seguridad solo se debe controlar desde un Gnico aparato, de lo contrario,
se podrian anular entre si distintas érdenes.

2. En caso de que se consulten los objetos de seguridad, por ejemplo, mediante la funcién
ETS "Leer valor":
Si el estado "Seguridad conectada” se ha originado por la vigilancia ciclica, el valor
del objeto permanece en 0.

3. Tras la descarga se deben reiniciar los estados de seguridad.

Afecta a los siguientes equipos: IMG 4 T,JME4 T,JME4S,RMG8T,RME 8 T.

e Objeto 247 ""Central arriba/abajo™"

Con este objeto, todos los accionamientos que se han configurado para ello se pueden
controlar de manera centralizada.

Con esta funcidn se pueden elevar o bajar simultdneamente, p. €j., todos los toldos de una
fachada pulsando un botén

0 = subir

1 = bajar

Afecta a los siguientes equipos: IMG 4 T,JME4 T,JME4S,RMG 8 T,RME8T.

e Objeto 248 "Seguridad central lluvia”

Con este objeto se pueden desplazar de manera centralizada todos los accionamientos
configurados para ello hasta una posicion definida en caso de dispararse la alarma de lluvia.

Afecta a los siguientes equipos: IMG 4 T,JME4 T,RMG8 T,RME8T.
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Objeto 249 "Seguridad central hielo™

Con este objeto se pueden desplazar de manera centralizada todos los accionamientos
configurados para ello hasta una posicion definida en caso de dispararse la alarma de hielo.

Afecta a los siguientes equipos: IMG 4 T,JME4 T,RMG 8 T,RME 8 T.

Objeto 250 "Version del acoplador de bus'*

Solo para fines de diagnostico.

Tras el reinicio o la descarga envia la version de software del acoplador de bus.
También se puede leer directamente con el ETS.

Formato: Axx Hyy Vzzz

Cddigo | Significado
XX 00 .. FF = Version de la aplicacion sin punto de separacion (10 = V1.0, 11 =
V1.1, etc.).
yy | Version de hardware 00..99
zzz | Version del firmware 000..999

EJEMPLO: A14 HO3 V014
- Aplicacion ETS version 1.4
- Version de hardware $03
- Version de firmware $14
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e Objeto 251 "Version del equipo base'"

Solo para fines de diagnostico.

Solo para equipos base de la serie MIX2 (nimero de referencia 493...).

Tras el reinicio o la descarga envia la version de software (firmware) del equipo base.

También se puede leer directamente con el ETS.

La versioén se edita como cadena de caracteres ASCII.
Formato: Mxx Hyy Vzzz

Cadigo | Significado

01 .. FF = Identificador de médulo

XX (hexadecimal).

yy | Version de hardware 00..99

777 Version del firmware 000..999

EJEMPLO: M14 H25 V025
- M6dulo $14=IJMG 4T

- Version de hardware V25

- Version de firmware V25

Identificadores de modulo posibles (04.2014)

Maédulo Identificador
Maodulo o tension de red no disponibles. $00
RMG 8 S $11
RMG 4 | $12
DMG2T $13
JMG 4 T/IMG 4 T 24V $14
HMG 6 T $15
RMG8T $17

e Objeto 252 "Version del primer equipo de ampliacion™
Formato de telegrama: véase arriba, objeto 251

Identificadores de modulo posibles (04.2014)

Maédulo Identificador
Maodulo o tension de red no disponibles. $00
RME 8 S $11
RME 4 | $12
DME2T $13
JME 4 T/IME 4 T 24V $14
HMEG T $15
RMEST $17

Ultima actualizacion: jul.-20 (reservado el derecho a realizar modificaciones)
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e Objeto 253 ""Version del segundo equipo de ampliacion™

Véase arriba, objeto 252
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5.3 Parametros

5.3.1 Paginas de parametros

Tabla 5

Funcion Descripcion

General Seleccion de mddulos y parametros centrales.

EQUIPO BASE: Parametros generales del equipo base: conmutacion retardada del
JMG4T relé.

JMG 4 T canal Cx Propiedades del canal y activacion de otras funciones (escenas,
seleccion de proteccion solar, bloqueo, etc.).

funciones

Configuraciones del | Direccion del desplazamiento, tiempo de desplazamiento, etc.
accionamiento

Proteccion solar Configuracion del refuerzo de calefaccion y de refrigeracion.

Funcién de blogueo | Clase de telegrama de blogueo y comportamiento en caso de blogueo.

Seguridad Prioridad y participacion en los objetos de seguridad para viento,

viento/lluvia/hielo lluvia y hielo.

Preajustes 8 alturas predefinidas y posiciones de laminas que se pueden activar a
través de escenas o de objetos de 1 bit.

Escenas Seleccion de los nimeros de escenas relevantes para el canal.

Posiciones a traves de | Comportamiento al activar o abandonar las posiciones de 1 bit
1 bit

Interrupcion y
restablecimiento de
tension

Comportamiento en caso de interrupcion y restablecimiento de la
corriente o del bus.
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5.3.2 Descripcion de los parametros

Las configuraciones que llevan a la visualizacion de otras paginas o funciones estan marcadas

con...

Ejemplo: funcién de impulso..

5.3.2.1 La pagina de parametros ""General™

Denominacion

Valores

Descripcion

Tipo de mddulo base

Seleccionar aparato..
RMG 8S..

RMG8T..

RMG 4 1..

DMG2T..

IJMG 4 TIIMG 4T 24V..
HMGG6T..

Seleccidn del equipo base disponible
(solo la serie MIX2)

Tipo del primer modulo
de ampliacién

no disponible/inactivo
RME 8 S..

RMES8T..

RME 4 I..

DME2T..

JME 4 TIIME 4T 24V..
HMEGT..

RME 4 So RME 4 carga C..
DME 2 0 SME 2..

BME 6..

JME 48S..

HME 4..

Seleccidn del primer equipo de
ampliacion, si se encuentra disponible.
(serie MIX o MIX2)

Tipo del segundo modulo
de ampliacién

no disponible/inactivo
RME 8 S..

RMES8T..

RME 4 I..

DME2T..

JME 4 T/IJME 4 T 24V..
HMEG6T..

RME 4 SoRME 4 carga C..
DME 2 o SME 2..

BME 6..

JME 45S..

HME 4..

Seleccion del segundo equipo de
ampliacion, si se encuentra disponible.
(serie MIX 0 MIX2)

Tiempo de envio cicl.
obj.mens.confirm.
(serie MIX, n.° ref.
491..)

2 minutos, 3 minutos,

5 minutos, 10 minutos,

15 minutos, 20 minutos
30 minutos, 45 minutos
60 minutos

Este pardmetro se utiliza exclusivamente
para equipos de ampliacion de la serie
MIX.

(DME 2 S, SME 2, JME 4 S, BME 6
RME 4 S/carga C y HME 4)

Ultima actualizacion: jul.-20 (reservado el derecho a realizar modificaciones)
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Continuacién:

Denominacion

Valores

Descripcion

Funcion de la tecla
Manual

(serie MIX2, n.° ref.
493..)

valido 24 h o hasta reinicio
mediante objeto
bloqueado

valido hasta el reinicio mediante

el objeto

valido 30 min o hasta reinicio

mediante objeto

valido 1 h o hasta reinicio
mediante objeto

valido 2 h o hasta reinicio
mediante objeto

valido 4 h o hasta reinicio
mediante objeto

valido 8 h o hasta reinicio
mediante objeto

valido 12 h o hasta reinicio
mediante objeto

Determina cuénto tiempo debe trabajar
el aparato en modo manual y como se
finaliza este modo.

En el modo manual, los canales solo se
pueden conectar y desconectar mediante
las teclas del equipo.

Véase también: Objeto 78

Este pardmetro se utiliza exclusivamente
para equipos de la serie MI1X2.

Manejo manual de los
canales

(serie MIX2, n.° ref.
493..)

desbloqueado

bloqueado

Los canales pueden conectarse al equipo
con la ayuda de las teclas.

Sin modo manual, las teclas del equipo
estan bloqueadas..

Ultima actualizacion: jul.-20 (reservado el derecho a realizar modificaciones)
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5.3.2.2 La pagina de parametros ""Equipo base IMG 4 T*'

Denominacion

Valores

Descripcion

Conmutacion retardada
del relé

Ninguno

60 ms
100 ms
200 ms

Este pardmetro determina el retardo
minimo entre la conexion de 2 relés, si
se activan varios al mismo tiempo.

El retardo mas breve se alcanza
utilizando el objeto central
ARRIBA/ABAJO (obj. 247).

Los tiempos de ejecucién del bus y el
procesamiento secuencial de las 6rdenes
provocan un retardo adicional en caso de
que la conexion se efectle con
telegramas individuales (1 telegrama por
canal).

Con ello se pueden evitar picos de
corriente elevados en caso de conexion
simultanea.

No se afiade ningun retardo.

Si se ha conectado un relé, el proximo se
puede conectar (dentro del médulo),
como muy pronto, tras la expiracion del
retardo configurado.

El retardo de conexion entre el primer
relé y el ultimo se calcula con la
siguiente férmula:

(ndmero de canales — 1) x retardo
Ejemplo:

JMG 4 Ty 60 ms:

= (4 canales — 1) * 60 ms = 180 ms

—> El canal C4 se conecta 180 ms

tras C1.

Lo mismo se aplica con el primer o el
segundo modulo de ampliacion.
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5.3.2.3 La pagina de parametros "JMG 4 T canal Cx: seleccion de
funciones"

Tabla 6

Denominacion Valores Descripcion

Copiar parametros Solo para los canales C2..C4.
principales del canal C1 La funcion de copia simplifica la
parametrizacion de canales idénticos, ya
gue, muchas configuraciones solo deben
ser introducidas en el primer canal.

Si | Las siguientes configuraciones de
pardmetros son adoptadas directamente
por el canal C1:

- Tipo de motor

- Tipo de cortinaje

- Seguridad viento/lluvia/hielo

- Interrupcidn y restablecimiento de
tension

no | C1 no adopta ninguna configuracion.

Tipo de motor electromecénico | Para accionamientos estandar sin control
electronico

electrénico | Utilizar Gnicamente motores que tengan
un sistema electronico de control
incorporado:

Con este ajuste se pueden accionar al
mismo tiempo los pulsadores para
ambas direcciones en el modo de
refuerzo (configurar o restaurar el
accionamiento a la configuracién
inicial).

Véase el anexo: Modo de refuerzo para
la puesta en funcionamiento de motores
electronicos

Tipo de cortinaje Persiana veneciana | Tipo de cortinaje que se ha de controlar
Persianas
enrollables/toldo/accionamiento
general...
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Continuacién:

Denominacion

Valores

Descripcion

Ajuste del tiempo de
desplazamiento de los
accionamientos

através de la ETS

Programacion en modo de
puesta en funcionamiento
(enviar)

a través de objeto en modo de
puesta en funcionamiento
(recibir)

El tiempo de desplazamiento se
configura en la pagina de parametros
Configuraciones del accionamiento.

En el Modo puesta en funcionamiento,
este canal debe enviar el tiempo de
desplazamiento programado al resto de
canales.

En el Modo puesta en funcionamiento,
este canal debe recibir y adoptar el
tiempo de desplazamiento programado
de otro canal.

Comportamiento tras la
descarga

Conservar tiempo de
desplazamiento

Borrar tiempo de desplazamiento

No disponible con Ajuste del tiempo de
desplazamiento de los accionamientos =
através de la ETS.

La descarga no afecta al tiempo de
desplazamiento programado

El tiempo de desplazamiento
programado se borra con la descarga.

Activar la proteccion si | Activar la funcion de proteccion solar
solar con refuerzo de calefaccion o de
refrigeracion.
Con este ajuste, la funcion Posiciones a
traves de 1 bit no esta disponible
no | La pagina con Posiciones a través de 1
bit esté disponible.
Activar la funcién de Si..| ¢Se debe utilizar la funcion de bloqueo?
bloqueo no
Activar escenas Si..| ¢Se deben utilizar escenas?
no
Direccion de normal | Ajuste estandar:
desplazamiento de los El cortinaje se desplaza de arriba abajo.
accionamientos
invertido | Para aplicaciones especiales o como

solucion répida en caso de aparatos mal
conectados (las direcciones arriba/abajo
estan invertidas).

Ultima actualizacion: jul.-20 (reservado el derecho a realizar modificaciones)
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Continuacioén:

Denominacion

| Valores

| Descripcion

Funciones adicionales para aparatos a partir de fecha de fabricacion 08/2016

Bloquear Confort /
Funcionamiento
automatico con orden
ARRIBA / ABABAJO /
STOP

(para aparatos a partir
de 08/2016)

no, solo mediante objeto Confort
/ Funcionamiento automatico

si y mediante objeto Confort /
Funcionamiento automatico
DESACTIVAR

si, y tras 0,5 h DESACTIVAR
si, ytras 1 h DESACTIVAR
si, y tras 2 h DESACTIVAR

si, y tras 48 h DESACTIVAR

Supresion de la funcién Confort /
Funcionamiento automatico con
posicionamiento manual mediante
telegramas de Arriba / Abajo o Stop.
No hay supresion (como antes de
08/2016): Confort / Funcionamiento
automatico continua activa tras
posicionamiento manual.

Confort / Funcionamiento automatico
puede finalizar mediante
posicionamiento manual, asi como
mediante el objeto Confort /
Funcionamiento automatico.

Con el posicionamiento manual se
bloquea la funcién Confort /
Funcionamiento automético durante el
tiempo ajustado.

Transcurrido ese tiempo, vuelve a
activarse Confort / Funcionamiento
automatico y el accionamiento reacciona
a los telegramas de altura.

El bloqueo puede finalizar en cualquier
momento mediante el objeto Confort /
Funcionamiento automaético (=0).

Formato del mensaje de
confirmacion de altura

(para aparatos a partir

de 08/2016)

%

1 bit

Estandar (como antes de 08/2016).

Nuevo: la posicién se envia como
telegrama de 1 bit (DPT1.009).

0 %, open =0
>0 %, closed =1

Ultima actualizacion: jul.-20 (reservado el derecho a realizar modificaciones)

Pagina 29 de 61




Actuadores de la serie MIX2 IMG 4 T/IJME 4 T

theben

5.3.2.4 La pagina de parametros "Configuraciones del accionamiento*

Tabla 7
Denominacion Valores Descripcion
Tiempo de Entrada manual | Solo esta disponible con Ajuste del

desplazamiento completo
abajo (s)

5..500

tiempo de desplazamiento de los
accionamientos = a traves de la ETS.
Introducir el tiempo de desplazamiento
medido de bajada (en segundos).

Correccion del tiempo de

Entrada manual

Introducir la diferencia entre el tiempo

desplazamiento de -15 .. +15| de desplazamiento de ascenso y del
ascenso (s) tiempo de desplazamiento (en segundos)
de bajada.
Valor de correccion = tariba — tabajo
Duracidn del paso objeto ningun paso | Solo para Persianas
paso/parar 250 ms | enrollables/toldo/accionamiento
500 ms | general.
1 s | Establece si el accionamiento se debe
2 s | poder ajustar en pasos pequefios y la
3 s | duracion de un paso.
4s
5s
6s
7s
10s
Giro de las laminas 4 .. 250 | Introducir el tiempo de giro medido de
completo las ldminas en pasos de 100 ms.
4..250 [x100ms] 10 =10 x 100ms = 1s
Numero de pasos para 3 pasos | Establece el nimero de pasos en el que
giro completo 4 pasos | se debe dividir un giro completo de las
7 pasos | laminas (entre 3y 12).
12 pasos
Al recibir una orden elaborar inmediatamente | Cada orden de paso recibida se ejecuta
paso/parar (recomendado) | inmediatamente.

esperar 0,3 s, segun la orden
ARRIBA/ABAJO
esperar 0,4 s, segun la orden
ARRIBA/ABAJO
esperar 0,5 s, segun la orden
ARRIBA/ABAJO

Las 6rdenes de paso solo se ejecutan si
dentro del tiempo establecido no se
recibe ninguna orden de desplazamiento.
Estos ajustes son validos para teclas que,
en caso de una activacion larga, envian
primero un paso y, a continuacion, una
orden de desplazamiento.
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Continuacién:

Denominacion

Valores

Descripcion

Tensar lona (toldo)

no

Solo para Persianas
enrollables/toldo/accionamiento
general.

El cortinaje, el toldo o la persiana
enrollable se tensa con un breve
movimiento de retroceso en caso de
alcanzarse valores superiores al 70 %.
En el caso de la persiana enrollable, se
garantiza que las ranuras de ventilacion
gueden abiertas.

No se tensa.

Pausa durante la
inversion de direccion

0,5s
1s
2s
3s

Pausa para la proteccion del motor de
accionamiento en el caso de 6rdenes
contrarias (p. €j. si se recibe una orden
de descenso mientras se esta
produciendo un movimiento
ascendente).

Este ajuste depende de las
especificaciones del fabricante del
accionamiento

Ejecucion automatica del
valor del objeto

lamina [%] tras el objeto
altura [%]

no

Se selecciona si tras el ajuste de altura
mediante el objeto Altura % se debe
restablecer la posicion de la lamina
(segln el objeto Lamina %).

Asignacion de la
posicion 0 % al objeto
lamina [%]

0 % corresp. a posicion de
laminas en el descenso

0 % corresp.a la posicion de
laminas en el ascenso

Introduccion de la posicion de partida
para el célculo del giro de la ldmina.

Participacion en el
objeto central
Arriba/Abajo

si
no

¢ Debe reaccionar el accionamiento al
objeto central?

Envio de mensajes de
confirmacion

solo en caso de cambio
ciclicamente y en caso de cambio

¢ Cuando se deben enviar
confirmaciones

(obj. Confirmacién lamina 'y
Confirmacion altura)?

Tiempo de envio ciclico
de mensajes de
confirmacion

2 minutos, 3 minutos,

5 minutos, 10 minutos,
15 minutos, 20 minutos,
30 minutos, 45 minutos
60 minutos

En caso de enviarse ciclicamente, ¢con
qué intervalo?
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5.3.2.5 La pagina de parametros "'Proteccion solar™

Esta pagina se puede activar en la pagina de parametros Seleccion de funciones.

Tabla 8

Denominacion

Valores

Descripcion

Temperatura ambiente
deseada durante la
proteccion solar

15°C, 16 °C, 17 °C, 18 °C
19°C,20°C, 21 °C,22°C
23°C,24°C,25°C, 26 °C
27°C,28°C,29°C,30°C

Valor nominal para el Refuerzo de
calefaccidn y de refrigeracion (véase
mas abajo).

Comportamiento con
presencia durante la
proteccion solar
(obj. Presencia = 1)

Preajuste 1, preajuste 2
Preajuste 3, preajuste 4
Preajuste 5, preajuste 6
Preajuste 7, preajuste 8

posicién final superior
posicién final inferior

no hay reaccion, invariable

actualizar (altura/lamina)

Desplazar hasta una posicion
predefinida.
Véase la pagina de parametros

Preajustes.

Desplazar hasta una posicion final.

No reaccionar.

Desplazar hasta la Gltima posicién
recibida.

Comportamiento con
refuerzo de calefaccion

Preajuste 1, preajuste 2
Preajuste 3, preajuste 4
Preajuste 5, preajuste 6
Preajuste 7, preajuste 8

posicion final superior

posicién final inferior

Si se cumplen las condiciones para el
refuerzo de calefaccion, a saber:

- Obj. 10 = 1 (refuerzo de calefaccion)

- Obj. 9 =0 (habitacion no ocupada)

- Temperatura ambiente < Temperatura
ambiente deseada durante la proteccion
solar

En este caso, debe prevalecer el
calentamiento por radiacion solar con la
siguiente configuracion.

Desplazar hasta una posicion
predefinida.

Recomendado para persianas
venecianas, puesto que permite ajustar la
altura'y el giro de las laminas.

Véase la pagina de pardmetros

Preajustes.

Recomendado.

Solo para aplicaciones especiales.
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Continuacién:

Denominacion Valores Descripcion
Comportamiento cuando Preajuste 1, preajuste 2 | Desplazar hasta una posicion
ya no se necesita el Preajuste 3, preajuste 4 | predefinida.
refuerzo de calefaccion Preajuste 5, preajuste 6 | Véase la pagina de pardmetros

Preajuste 7, preajuste 8 | Preajustes.

posicion final superior
posicion final inferior

no hay reaccién, invariable

actualizar (altura/lamina)

Desplazar hasta una posicion final.

No reaccionar.

Desplazar hasta la Gltima posicion
recibida.

Comportamiento con

refuerzo de refrigeracion

Preajuste 1, preajuste 2
Preajuste 3, preajuste 4
Preajuste 5, preajuste 6
Preajuste 7, preajuste 8

posicion final superior

posicidn final inferior

Si se cumplen las condiciones para el
refuerzo de refrigeracion, a saber:

- Obj. 11 = 1 (refuerzo de refrigeracion)
- Temperatura ambiente > Temperatura
ambiente deseada durante la proteccion
solar

En este caso, debe impedir el
calentamiento por radiacion solar con la
siguiente configuracion.

Desplazar hasta una posicion
predefinida.

Recomendado para persianas
venecianas, puesto que permite ajustar la
altura'y el giro de las laminas.

Véase la pagina de parametros

Preajustes.
Solo para aplicaciones especiales.

Recomendado para persianas enrollables
y proteccion solar textil.

Comportamiento cuando
ya no se necesita el

refuerzo de refrigeracion

Preajuste 1, preajuste 2
Preajuste 3, preajuste 4
Preajuste 5, preajuste 6
Preajuste 7, preajuste 8

posicion final superior
posicién final inferior

no hay reaccion, invariable

actualizar (altura/lamina)

Desplazar hasta una posicion
predefinida.
Véase la pagina de parametros

Preajustes.

Desplazar hasta una posicion final.

No reaccionar.

Desplazar hasta la Gltima posicién
recibida.
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5.3.2.6 La pagina de parametros ""Funcion de bloqueo™

Esta pagina se puede activar en la pagina de parametros Seleccion de funciones.

Tabla 9
Denominacion Valores Descripcion
Telegrama de bloqueo bloqueo con telegrama ON | 0 = anular blogueo
1 = bloquear
Bloquear con telegrama OFF | 0 = bloquear

1 = anular bloqueo

Atencion: El blogueo siempre esta
desactivado tras un reinicio.

Comportamiento al
activar el bloqueo

Preajuste 1

Preajuste 2

Preajuste 3

Preajuste 4

Preajuste 5

Preajuste 6

Preajuste 7

Preajuste 8

posicion final superior
posicién final inferior
invariable (parada con orden de
desplazamiento)

Desplazar hasta una posicion
predefinida.
Véase la pagina de parametros

Preajustes.

Desplazar hasta una posicion final.

No reaccionar. En caso de darse una
orden de bloqueo el accionamiento debe
detenerse durante un movimiento de
desplazamiento.

Comportamiento al
suspender el bloqueo

Preajuste 1
Preajuste 2
Preajuste 3
Preajuste 4
Preajuste 5
Preajuste 6
Preajuste 7
Preajuste 8

posicién final superior
posicién final inferior

invariable (parada con orden de
desplazamiento)

actualizar (altura/lamina)

Desplazar hasta una posicion
predefinida.
Véase la pagina de parametros

Preajustes.

Desplazar hasta una posicion final.

No reaccionar. En caso de darse una
orden de bloqueo el accionamiento debe
detenerse durante un movimiento de
desplazamiento.

Desplazar hasta la Gltima posicién
recibida.
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5.3.2.7 La pagina de parametros "'Seguridad viento/lluvia/hielo™

Tabla 10

Denominacion

Valores

Descripcion

Prioridad de los objetos
de seguridad

1. viento, 2. lluvia, 3. hielo
1. viento, 2. hielo, 3. lluvia
1. lluvia, 2. viento, 3. hielo
1. lluvia, 2. hielo, 3. viento
1. hielo, 2. viento, 3. lluvia
1. hielo, 2. lluvia, 3. viento

Cuando se producen alarmas de viento,
lluvia y hielo al mismo tiempo, se
ejecutan los parametros del objeto con la
méaxima prioridad.

Ejemplo:

1. lluvia, 2. hielo, 3. viento

Se aplican los parametros con prioridad
1, es decir, inicio y fin de Seguridad
lluvia.

Una vez se ha anulado la alarma de
lluvia (prioridad 1), se aplican los
parametros del objeto con la prioridad 2,
aqui

Hielo - inicio.

Una vez se ha anulado también la
alarma del objeto con prioridad 2, se
aplica el objeto con la prioridad 3.

Supervisar ciclicamente
los objetos Seguridad

no

cada 10 min
cada 20 min
cada 60 min

Sin supervision.
Tras una interrupcion de la corriente, el
objeto de seguridad se pone a 0.

Los objetos de seguridad que no reciben
ningln telegrama dentro del tiempo
ajustado aqui se tratan como si hubieran
recibido un telegrama ON y disparan la
alarma

(p. €j. VIENTO, etc.).

El emisor de los telegramas de seguridad
(p. €j. una estacion meteoroldgica) tiene
gue enviar los telegramas de manera
ciclica.

Duracion max. de ciclo = tiempo de
supervision/2

Ejemplo:

Tiempo de supervision = cada 20
minutos, tiempo de envio ciclico = 10
minutos o inferior.
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Continuacioén:

Denominacion

Valores

Descripcion

Participacion en
seguridad VIENTO

si
no

¢ Debe reaccionar el canal a la alarma de
viento?

Fuente(s)

obj. seguridad 1 viento

obj. seguridad 2 viento

obj. seguridad 3 viento

obj. seguridad 1 + 2 (enlace
I6gico O)

obj. seguridad 1 + 3 (enlace
l6gico O)

obj. seguridad 2 + 3 (enlace
légico O)

obj. seguridad 1 + 2 + 3 (enlace

I6gico O)

¢ Qué objetos de seguridad se utilizan
para la alarma de viento?

Inicio

Preajuste 1

Preajuste 2

Preajuste 3

Preajuste 4

Preajuste 5

Preajuste 6

Preajuste 7

Preajuste 8

posicién final superior
posicion final inferior

invariable (parada con orden de

desplazamiento)

Con inicio de alarma de viento:
Desplazar hasta una posicion
predefinida.

Véase la pagina de pardmetros

Preajustes.

Desplazar hasta una posicion final.

No reaccionar. En caso de inicio de
seguridad, el accionamiento debe
detenerse durante un movimiento de
desplazamiento.

Fin

como antes de la seguridad
Preajuste 1

Preajuste 2

Preajuste 3

Preajuste 4

Preajuste 5

Preajuste 6

Preajuste 7

Preajuste 8

posicion final superior
posicion final inferior
actualizar (altura/lamina)

no hay reaccién

Con fin de alarma de viento:
Volver a la posicion anterior.
Desplazar hasta una posicion
predefinida.

Véase la pagina de pardmetros

Preajustes.

Desplazar hasta una posicion final.

Desplazar hasta la Gltima posicién
recibida.

No reaccionar.
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Continuacién:

Denominacion

Valores

Descripcion

Participacion en
seguridad LLUVIA

si
no

¢ Debe reaccionar el canal a la alarma de
lluvia?

Inicio

Preajuste 1
Preajuste 2
Preajuste 3
Preajuste 4
Preajuste 5
Preajuste 6
Preajuste 7
Preajuste 8

posicién final superior
posicién final inferior

invariable (parada con orden de

desplazamiento)

Con inicio de alarma de lluvia:
Desplazar hasta una posicion
predefinida.

Véase la pagina de pardmetros

Preajustes.

Desplazar hasta una posicion final.

No reaccionar. En caso de inicio de
seguridad, el accionamiento debe
detenerse durante un movimiento de
desplazamiento.

Fin

como antes de la seguridad

Preajuste 1
Preajuste 2
Preajuste 3
Preajuste 4
Preajuste 5
Preajuste 6
Preajuste 7
Preajuste 8

posicion final superior
posicion final inferior

actualizar (altura/lamina)

Con fin de alarma de lluvia:
Volver a la posicion anterior.
Desplazar hasta una posicion
predefinida.

Véase la pagina de pardmetros

Preajustes.

Desplazar hasta una posicion final.

Desplazar hasta la Gltima posicién
recibida.
No reaccionar.

Participacion en
seguridad HIELO

no hay reaccion

Si
no

¢ Debe reaccionar el canal a la alarma de
hielo?

Inicio

Preajuste 1
Preajuste 2
Preajuste 3
Preajuste 4
Preajuste 5
Preajuste 6
Preajuste 7
Preajuste 8

posicion final superior
posicién final inferior

invariable (parada con orden de

desplazamiento)

Con inicio de alarma de hielo:
Desplazar hasta una posicion
predefinida.

Véase la pagina de parametros

Preajustes.

Desplazar hasta una posicion final.

No reaccionar. En caso de inicio de
seguridad, el accionamiento debe
detenerse durante un movimiento de
desplazamiento.
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Continuacién:

Denominacion

Valores

Descripcion

Fin

como antes de la seguridad

Preajuste 1
Preajuste 2
Preajuste 3
Preajuste 4
Preajuste 5
Preajuste 6
Preajuste 7
Preajuste 8

posicion final superior
posicién final inferior
actualizar (altura/lamina)

no hay reaccion

Con fin de alarma de hielo:
Volver a la posicion anterior.
Desplazar hasta una posicion
predefinida.

Véase la pagina de pardmetros

Preajustes.

Desplazar hasta una posicion final.

Desplazar hasta la Gltima posicién
recibida.
No reaccionar.

Comportamiento tras
seguridad con prioridad

Preajuste 1
Preajuste 2
Preajuste 3
Preajuste 4
Preajuste 5
Preajuste 6
Preajuste 7
Preajuste 8

posicién final superior
posicion final inferior
no hay reaccion, invariable

actualizar (altura/lamina)

La seguridad con prioridad se utiliza
cuando las persianas enrollables o los
dispositivos de proteccion solar tienen
gue permanecer fijos durante un tiempo
determinado en una posicién final, por
ejemplo, para limpiar las ventanas.
Véase Objeto 8.

Este modo de funcionamiento tiene el
nivel maximo de prioridad.

Desplazar hasta una posicion

predefinida.
Véase la pagina de pardmetros

Preajustes.

Desplazar hasta una posicion final.
No reaccionar.

Desplazar hasta la Gltima posicién
recibida.
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5.3.2.8 La pagina de parametros ""Preajustes"’

Los preajustes son ajustes de fabrica de la altura del accionamiento y de la posicién de las
laminas que el usuario puede configurar con total libertad.

Estos se pueden activar, por ejemplo, con Seguridad al activar o desactivar el bloqueo o al
desactivar una escena.

Tabla 11

Denominacion

Valores

Descripcion

Preajuste 1

Posicién 0 %, 10 %, 20 % | Altura de accionamiento y posicion de
30 %, 40 %, 50 % | ldmina deseadas para el preajuste 1
60 %, 70 %, 80 %
90 %, 100 %,
ningln cambio
Lamina 0 %, 10 %, 20 %
30 %, 40 %, 50 %
60 %, 70 %, 80 %
90 %, 100 %,
ningun cambio
Preajuste 2
Posicion Ver més arriba | Altura de accionamiento y posicion de
Lamina Ver mas arriba | lamina deseadas para el preajuste 2
Preajuste 3
Posicion Ver més arriba | Altura de accionamiento y posicion de
Lamina Ver mas arriba | lamina deseadas para el preajuste 3
Preajuste 4
Posicion Ver més arriba | Altura de accionamiento y posicion de
Lamina Ver mas arriba | lamina deseadas para el preajuste 4
Preajuste 5
Posicion Ver més arriba | Altura de accionamiento y posicion de
Lamina Ver mas arriba | ldmina deseadas para el preajuste 5
Preajuste 6
Posicién Ver mas arriba | Altura de accionamiento y posicién de
Lamina Ver mas arriba | ldmina deseadas para el preajuste 6
Preajuste 7
Posicién Ver mas arriba | Altura de accionamiento y posicién de
Lamina Ver mas arriba | ldmina deseadas para el preajuste 7
Preajuste 8
Posicién Ver mas arriba | Altura de accionamiento y posicién de
Lamina Ver mas arriba | 1amina deseadas para el preajuste 8
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5.3.2.9 La pagina de parametros ""Escenas"’

Esta pagina aparece en la pantalla si se ha activado Escenas en la pagina de parametros
Seleccion de funciones.

Cada canal puede participar en hasta un maximo de 8 escenas.

Cada una de estas 8 escenas reacciona a un nimero de escena determinado que se puede
ajustar con total libertad.

Al activar el numero correspondiente se desplaza el dispositivo hasta la posicion programada.

Cada una de las 8 escenas tiene asignada una posicion de la pagina de Preajustes.
Cuando se recibe un nimero de escena no programado, se activa esta posicion de Preajuste.

Tabla 12

Denominacion Valores Descripcion

Telegrama de bloqueo bloqueo con telegrama ON | 0 = anular bloqueo
para escenas 1 = bloguear

Bloquear con telegrama OFF | 0 = bloquear

1 = anular blogueo

Atencion: Con esta configuracion, las
escenas siempre se bloquean
inmediatamente tras un reinicio o
descarga.

Todos los estados de las Sobreescribir al descargar | Una descarga borra toda la memoria de
escenas del canal escenas del canal, es decir, todas las
escenas programadas hasta el momento.
Al solicitar un nimero de escena, el
canal adopta el estado parametrizado
tras la descarga (véase abajo).

Véase el anexo: Programacion de
escenas sin telegramas

Invariable tras la descarga | Se conservan todas las escenas
programadas hasta el momento.

No obstante, se pueden modificar los
nameros de escena a los que debe
reaccionar el canal (véase més abajo: El
canal reacciona a).

Participacion en el No | ¢Debe reaccionar el equipo al objeto de
objeto Escena central si | escena central?

Ultima actualizacion: jul.-20 (reservado el derecho a realizar modificaciones) Pagina 40 de 61




Actuadores de la serie MIX2 IMG 4 T/IJME 4 T

theben

Continuacién:

Denominacion

Valores

Descripcion

Comportamiento al
desactivar la escena
(con valor de escena 63)

Preajuste 1

Preajuste 2

Preajuste 3

Preajuste 4

Preajuste 5

Preajuste 6

Preajuste 7

Preajuste 8

posicion final superior
posicion final inferior
no hay reaccién
actualizar (altura/lamina)

Comportamiento cuando el objeto 6
recibe el valor 63 ($3F), con el que se
desactiva la escena actual.

Desplazar hasta una posicion
predefinida.
Véase la pagina de pardmetros

Preajustes.

Desplazar hasta una posicion final.

No reaccionar.
Desplazar hasta la dltima posicién
recibida.

Escena 1 — predefinida con preajuste 1

El canal reacciona a

ningln namero de escena
namero de escena 1 (valor = 0)

namero de escena 63 (valor =
62)

Primer nimero de escena de los 8
posibles a los que el canal debe
reaccionar.

Comentario para este
ndmero de escena

(introducir el nombre)

Denominacién o comentario acerca de
este nUmero de escena.

Bloquear el modo
confort/automatico
durante esta escena

no

Durante esta escena, el canal continla
reaccionando a los telegramas de altura
y de ldminas.

Durante esta escena, el canal ya no
reacciona a los telegramas de altura y de
l&aminas.

La funcion arriba/abajo se mantiene.

Permitir programacién

No

Si

Las escenas solo pueden ser activadas.

El usuario puede tanto activar como
programar o modificar también las
escenas.

Escena 2 — predefinida con preajuste 2

El canal reacciona a

ningn nimero de escena
namero de escena 1 (valor = 0)
namero de escena 2 (valor = 1)

namero de escena 63 (valor =
62)

Segundo de los 8 nimeros de escena
posibles

Comentario para este
ndmero de escena

(introducir el nombre)

Véase arriba.

Bloquear el modo
confort/automatico
durante esta escena

no
si

Véase arriba.
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Continuacién:

Denominacion

Valores

Descripcion

Permitir programacion

No
Si

Véase arriba.

Escena 3 — predefinida con preajuste 3

El canal reacciona a

ningn nimero de escena
namero de escena 1 (valor = 0)

namero de escena 3 (valor = 2)

namero de escena 63 (valor =
62)

Tercero de los 8 nimeros de escena
posibles

Comentario para este
ndmero de escena

(introducir el nombre)

Véase arriba.

Bloquear el modo no | Véase arriba.

confort/automatico si

durante esta escena

Permitir programacion No | Véase arriba.
Si

Escena 4 — predefinida con preajuste 4

El canal reacciona a

ningln namero de escena
namero de escena 1 (valor = 0)

namero de escena 4 (valor = 3)

namero de escena 63 (valor =
62)

Cuarto de los 8 nimeros de escena
posibles

Comentario para este
ndmero de escena

(introducir el nombre)

Véase arriba.

Bloquear el modo
confort/automatico
durante esta escena

no
si

Véase arriba.

Permitir programacion

No
Si

Véase arriba.

Escena 5 — predefinida con preajuste 5

El canal reacciona a

ningln namero de escena
namero de escena 1 (valor = 0)

namero de escena 5 (valor = 4)

namero de escena 63 (valor =
62)

Quinto de los 8 nimeros de escena
posibles

Comentario para este
ndmero de escena

(introducir el nombre)

Véase arriba.

Bloquear el modo

no

Véase arriba.

confort/automatico si

durante esta escena

Permitir programacién No | Véase arriba.
Si
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Continuacién:

Denominacion | Valores | Descripcion

Escena 6 — predefinida con preajuste 6

El canal reacciona a

ningln namero de escena
namero de escena 1 (valor = 0)

namero de escena 6 (valor = 5)

namero de escena 63 (valor =
62)

Sexto de los 8 nUmeros de escena
posibles

Comentario para este
ndmero de escena

(introducir el nombre)

Véase arriba.

Bloquear el modo no | Véase arriba.

confort/automatico si

durante esta escena

Permitir programacién No | Véase arriba.
Si

Escena 7 — predefinida con preajuste 7

El canal reacciona a

ningn nimero de escena
namero de escena 1 (valor = 0)

namero de escena 7 (valor = 6)

namero de escena 63 (valor =
62)

Séptimo de los 8 nimeros de escena
posibles

Comentario para este
ndmero de escena

(introducir el nombre)

Véase arriba.

Bloquear el modo

no

Véase arriba.

confort/automatico si
durante esta escena
Permitir programacién No | Véase arriba.

Si

Escena 8 — predefinida con preajuste 8

El canal reacciona a

ningn nimero de escena
namero de escena 1 (valor = 0)

namero de escena 8 (valor =7)

namero de escena 63 (valor =
62)

Ultimo de los 8 nimeros de escena
posibles

Comentario para este
ndmero de escena

(introducir el nombre)

Véase arriba.

Bloquear el modo

no

Véase arriba.

confort/automatico si
durante esta escena
Permitir programacion No | Véase arriba.
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5.3.2.10

La pagina de parametros "'Posiciones a traveés de 1 bit"’

Esta pagina solo aparece en pantalla si la funcion Proteccidn solar no esta activada en la
pagina de parametros Seleccién de funciones.
Se pueden activar 3 posiciones predefinidas individuales con los objetos de 1 bit (obj. 9, 10,

11).
Tabla 13

Denominacion | Valores Descripcion
Posicion A
Comportamiento al Preajuste 1 | Desplazar hasta una posicion
recibir un 1 Preajuste 2 | predefinida.

Preajuste 3
Preajuste 4
Preajuste 5
Preajuste 6
Preajuste 7
Preajuste 8

posicion final superior
posicion final inferior

Véase la pagina de pardmetros
Preajustes.

Desplazar hasta una posicion final.

Comportamiento al

Preajuste 1

Desplazar hasta una posicion

recibirun 0 Preajuste 2 | predefinida.
Preajuste 3 | Véase la pagina de parametros
Preajuste 4 | Preajustes.
Preajuste 5
Preajuste 6
Preajuste 7
Preajuste 8
posicién final superior | Desplazar hasta una posicion final.
posicion final inferior
no hay reaccion | No reaccionar.
actualizar (altura/lamina) | Desplazar hasta la Gltima posicion
recibida.
Posicion B
Comportamiento al Ver mas arriba | Altura de accionamiento o posicién de
recibir un 1 ldmina deseada para la posicion B
Comportamiento al Ver més arriba
recibirun 0
Posicion C
Comportamiento al Ver mas arriba | Altura de accionamiento o posicién de
recibirun 1 lamina deseada para la posicion C
Comportamiento al Ver més arriba
recibir un 0
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5.3.2.11
tension™'

Tabla 14

La pagina de parametros "'Interrupcion y restablecimiento de

Denominacion

Valores

Descripcion

Comportamiento en caso
de descarga y averia en
el bus

Preajuste 1
Preajuste 2
Preajuste 3
Preajuste 4
Preajuste 5
Preajuste 6
Preajuste 7
Preajuste 8

posicién final superior
posicién final inferior
no hay reaccion

Tras la descarga o si falta tension de
bus...

Desplazar hasta una posicion
predefinida.

Véase la pagina de pardmetros

Preajustes.

Desplazar hasta una posicion final.

No reaccionar.

Comportamiento tras

restablecimiento de la
red y de la tension del
bus

Preajuste 1
Preajuste 2
Preajuste 3
Preajuste 4
Preajuste 5
Preajuste 6
Preajuste 7
Preajuste 8

posicion final superior
posicion final inferior
no hay reaccién

Tras el restablecimiento de la tension de
red o de bus...

Desplazar hasta una posicion
predefinida.

Véase la pagina de pardmetros

Preajustes.

Desplazar hasta una posicion final.

No reaccionar.
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6 Anexo

6.1 El modo manual

Este modo de funcionamiento se puede activar o restablecer con la tecla Manual o con el
objeto 78 (Manual).

Este objeto se puede bloquear en la pagina de parametros "General".

También se puede definir si el modo manual debe finalizar una vez transcurrido un tiempo
determinado.

Las posiciones de los cortinajes se bloguean.

Todos los telegramas de bus que no son relevantes para la seguridad se bloquean, es decir,
solo se pueden continuar ejecutando las 6rdenes de seguridad (en los obj. 8, 244, 245, 246,
248, 249).

Las ordenes de desplazamiento que se estén ejecutando en ese momento finalizan cuando se
alcanza la posicién definida o la posicion final. El estado se comunica al objeto
correspondiente.

Una vez finalizado el modo manual, los telegramas de bus vuelven a surtir efecto. Los
eventos de bus ya recibidos no se ejecutan a posteriori.
Tras restablecerse la corriente, se vuelve a activar el modo manual.
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6.2 El modo de puesta en funcionamiento

El modo de puesta en funcionamiento permite determinar el tiempo de desplazamiento de
forma automatica.

El tiempo de desplazamiento de los accionamiento se puede establecer de tres maneras
diferentes, pero el modo de puesta en funcionamiento solamente afecta a la primeray a la
segunda.
1. Programacion en modo de puesta en funcionamiento (mediante 6rdenes de
desplazamiento).
2. através de objeto en modo de puesta en funcionamiento (el tiempo de desplazamiento
se recibe a traves de un objeto).
3. Entrada manual del tiempo de desplazamiento a través de ETS. (ningin modo de
puesta en funcionamiento

Observacion:

Un tiempo de desplazamiento configurado una vez se guarda y se mantiene también después
de realizar un reinicio.

Si todavia no se ha calculado el tiempo de desplazamiento, se aplicara un tiempo de
desplazamiento por defecto de 50 s.

6.2.1 Programacion en modo de puesta en funcionamiento:

El tiempo de desplazamiento de un accionamiento se calcula efectuando un desplazamiento
manual, se guarda y

se envia al resto de canales.

Es un método de programacion rapido y efectivo para fachadas con accionamientos idénticos
(es decir, con tiempos de desplazamiento idénticos).

Primero se selecciona un canal (de referencia) con el que se debe calcular el tiempo de
desplazamiento

(parametros: Ajuste del tiempo de desplazamiento de los accionamientos = Programacién en
modo de puesta en funcionamiento).

En el resto de canales (canales que se tienen que programar) se ajusta "a través de objeto en
modo de puesta en funcionamiento” y se aplica el tiempo de desplazamiento del canal de
referencia.
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6.2.1.1 Secuencia

En todos los canales, es decir, el canal de referencia y los canales que se tienen que
programar, se aplica:
e Todos los objetos de modo de puesta en funcionamiento (obj. 16, etc.) reciben una
direccion de grupo comun (p. ej. 1/1/1).
e Todos los objetos de tiempo de desplazamiento (Enviar tiempo de desplazamiento +
Recibir tiempo de desplazamiento) reciben también una direccion de grupo comun (p.
ej. 1/1/2).

Todos los objetos de modo de puesta en funcionamiento (obj. 16, etc.) se ajustan en 1 por
medio de una orden de bus.

A continuacion, los LED de ambos canales de referencia parpadean brevemente en intervalos
de un segundo.

Con la primera orden de BAJADA recibida tras haberse seleccionado el modo de puesta en
funcionamiento se inicia la programacion del tiempo de desplazamiento con la medicion del
tiempo que transcurre hasta la siguiente orden de parada.

El canal reacciona a las teclas de arriba/abajo, paso/parar y a las teclas de arriba/abajo del
equipo.

Durante el desplazamiento, el LED correspondiente permanece encendido de forma continua.
El otro LED continua parpadeando.

Si el equipo recibe 6rdenes de subida o de parada, estas se ejecutaran.
De este modo, en caso de que todavia no lo haya hecho, el cortinaje se desplaza hasta la
posicion final superior.

En cuanto se da una orden de parada:
e se memoriza el tiempo de desplazamiento medido
e seenviael valor
o se finaliza la puesta en funcionamiento.

El modo de puesta en funcionamiento finaliza automéaticamente si transcurren 10 minutos sin
gue se haya tocado ninguna tecla.

Durante la seguridad o la seguridad con prioridad no es posible ejecutar la puesta en
funcionamiento.
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6.3 Proteccidn solar con refuerzo de calefaccidon y refrigeracion

Cuando la funcion de proteccion solar esta activada se oculta la pagina de parametros
"Posiciones a través de 1 bit".

El refuerzo de calefaccidn y de refrigeracion permite reducir los costes energéticos aplicando
y evitando especificamente la radiacion solar en habitaciones no ocupadas.

La funcion de proteccidn solar utiliza para ello la informacidn proporcionada por los objetos
de entrada:

e Presencia

e Temperatura ambiente

e Refuerzo de calefaccion

e Refuerzo de refrigeracion

La informacion Refuerzo de refrigeracion y Refuerzo de calefaccion se recoge en el
receptor de datos meteorolégicos Meteodata 139 o en una estacion meteoroldgica.

El receptor de datos meteoroldgicos Meteodata 139 ya contiene todos los objetos y
parametros necesarios para efectuar un refuerzo 6ptimo de la calefaccion y de la refrigeracion.

En una estacién meteorologica se utilizan los siguientes datos:
e Hace sol (valor lux elevado)
e Latemperatura exterior tiene un valor determinado (refuerzo de refrigeracion).

El comportamiento del cortinaje cuando hay presencia durante la proteccion solar se puede
ajustar.

"Durante la proteccion solar” significa que el refuerzo de calefaccion o de refrigeracion esta
activado.

En el modo manual se reciben y se evaltan los objetos de proteccion solar, pero solo se
ejecutan cuando se vuelve al modo automatico.

Ultima actualizacion: jul.-20 (reservado el derecho a realizar modificaciones) Pagina 49 de 61



Actuadores de la serie MIX2 IMG 4 T/IJIME 4 T theben

6.3.1 Refuerzo de calefaccion

6.3.1.1 Principio

Durante el invierno, los rayos solares que entran por la ventana pueden ser de una gran ayuda
para calentar una habitacion.

El objetivo del refuerzo de calefaccion es aprovechar de forma dptima esta fuente de energia
adicional en las habitaciones que no estan ocupadas.

Esto se consigue subiendo completamente los dispositivos de proteccion solar de forma
automatica siempre que las condiciones sean favorables.

No obstante, también es posible seleccionar de manera individual la posicién del dispositivo
de proteccion solar con el refuerzo de calefaccion.

6.3.1.2 Condiciones

Las condiciones para el refuerzo de calefaccién se cumplen en los siguientes casos:

e Una habitacion no esta ocupada. (Presencia = 0%*) y

e latemperatura ambiente es inferior a la Temperatura ambiente deseada durante la
proteccion solar configurada y

o el refuerzo de calefaccion es solicitado por el objeto correspondiente (obj. 10).

Si se cumplen todas las condiciones, el dispositivo se desplaza hasta la posicion
configurada.

El refuerzo de calefaccidn ya no es necesario cuando
e latemperatura ambiente supera en +2K a la temperatura configurada o

e se desactiva el refuerzo de calefaccion (obj. 10 = 0).

Si el refuerzo de calefaccion ya no es necesario, el dispositivo se desplazard a la posicion
configurada para este caso.

* El retardo del detector de presencia se debe seleccionar de tal manera que la habitacion no
se indigue inmediatamente como desocupada cuando solo se salga de ella durante poco
tiempo, para evitar que los dispositivos de proteccion solar se suban o se bajen
innecesariamente.
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6.3.2 Refuerzo de refrigeracion

6.3.2.1 Principio

Durante las épocas calurosas del afio ocurre la situacion inversa y de lo que se trata es de
evitar que los rayos solares calienten ain mas la habitacion.

Esto se consigue bajando completamente los dispositivos de proteccion solar de las
habitaciones vacias de forma automatica cuando los rayos del sol incidan en ellas.

No obstante, también es posible seleccionar de manera individual la posicién del dispositivo
de proteccion solar con el refuerzo de refrigeracion.

6.3.2.2 Condiciones

Las condiciones para el refuerzo de refrigeracion se cumplen en los siguientes casos:

e Una habitacion no estd ocupada (presencia = 0*) y
e latemperatura ambiente supere un valor configurado y
e el refuerzo de refrigeracion es solicitado por el objeto correspondiente (obj. 11).

Si se cumplen todas las condiciones, el dispositivo se desplaza hasta la posicion
configurada.

El refuerzo de refrigeracion ya no es necesario cuando
e latemperatura ambiente sea 2 K inferior a la Temperatura ambiente deseada
durante la proteccién solar configurada o
e se desactive el refuerzo de refrigeracion (obj. 11 = 0).

Si el refuerzo de refrigeracion ya no es necesario, el dispositivo se desplazara a la posicion
configurada para este caso.

* El retardo del detector de presencia se debe seleccionar de tal manera que la habitacion no
se indigue inmediatamente como desocupada cuando solo se salga de ella durante poco
tiempo, para evitar que los dispositivos de proteccion solar se suban o se bajen
innecesariamente.
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6.4 Modo de refuerzo para la puesta en funcionamiento de motores
electrénicos

Los accionamientos electronicos se tienen que operar en ambas direcciones (arriba y abajo) al
mismo tiempo para la puesta en funcionamiento o el reinicio.

Esta funcion se puede utilizar con el IMG 4 T, pero solo se puede ejecutar con un
accionamiento electrénico.*

1. Activar el modo manual con la tecla Manual o con el obj. 78

2. ElI LED Manual se enciende.

3. Pulsar al mismo tiempo y mantener pulsadas las teclas ARRIBA y ABAJO del canal.

4. Con las teclas ARRIBA y ABAJO pulsadas, pulsar la tecla Manual y mantenerla
pulsada durante 2 s.

5. EI LED Manual parpadea rapidamente (5 Hz)

6. Ahora se pueden soltar la teclas (el modo de refuerzo esta activado para este canal).

7. Ahora se puede configurar el accionamiento

8. Cada vez que se pulsa una tecla (teclas arriba/abajo del equipo) se conecta el relé y se

pueden conectar ambos al mismo tiempo.

9. El modo de refuerzo finaliza si no se pulsa ninguna tecla durante un espacio de 2
minutos o si se vuelve a pulsar la tecla Manual.

10. EI LED Manual se apaga.

Este procedimiento Gnicamente es valido para un solo canal y se tiene que repetir en cada
canal adicional con accionamiento electrénico.

*Si se utiliza un motor convencional (electromecanico) esta accion provoca un cortocircuito.

Ultima actualizacion: jul.-20 (reservado el derecho a realizar modificaciones) Pagina 52 de 61



Actuadores de la serie MIX2 IMG 4 T/IJME 4 T

theben

6.5 Las escenas

6.5.1 Principio

Con la funcidn de escenas se puede memorizar y restablecer posteriormente en cualquier
momento el estado momenténeo de un canal o de todo un sistema MIX.

Esto afecta tanto a canales de conmutacién como también a canales de persianas y de

atenuacion.

Cada canal puede participar simultaneamente en hasta un maximo de 8 escenas.

Para ello, la participacion en escenas debera estar autorizada para el canal respectivo por el

parametro.

Véase el pardmetro Activar escenas y la pagina de parametros Escenas.

Durante la memorizacion de una escena, el estado actual se asigna al nimero de escena

respectivo.

Al solicitar el nimero de escena, se restablece el estado memorizado previamente.

De esta forma, el sistema MIX se puede incorporar, de forma sencillay comoda, a cualquier

escena del usuario.

Tabla 15: nimeros de escena permitidos

Serie

Equipo

NUmeros de escena
soportados

MIX (n° ref. 4910xxx)

DME 2 S

JME 4 S

MIX2 (n.° ref. 4930xxx)

RMG/RME 8 S

RMG/RME 4 |

DMG/DME2T

JMG/IJME4T

Las escenas se memorizan sin posibilidad de pérdida y también se conservan después de
descargar nuevamente la aplicacion.
Véase el pardmetro Todos los estados de las escenas del canal en la pagina de parametros

Escenas.
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6.5.2 Activar o memorizar escenas:

Para activar o memorizar una escena se envia el codigo correspondiente al objeto de escenas
(obj. 6, 243).

Tabla 16
Escena Activar Guardar

Hex. Dec. Hex. Dec.

1 $00 0 $80 128
2 $01 1 $81 129
3 $02 2 $82 130
4 $03 3 $83 131
5 $04 4 $84 132
6 $05 5 $85 133
7 $06 6 $86 134
8 $07 7 $87 135
9 $08 8 $88 136
10 $09 9 $89 137
11 $0A 10 $8A 138
12 $0B 11 $8B 139
13 $0C 12 $8C 140
14 $0D 13 $8D 141
15 $0E 14 $8E 142
16 $OF 15 $8F 143
17 $10 16 $90 144
18 $11 17 $91 145
19 $12 18 $92 146
20 $13 19 $93 147
21 $14 20 $94 148
22 $15 21 $95 149
23 $16 22 $96 150
24 $17 23 $97 151
25 $18 24 $98 152
26 $19 25 $99 153
27 $1A 26 $9A 154
28 $1B 27 $9B 155
29 $1C 28 $9C 156
30 $1D 29 $9D 157
31 $1E 30 $9E 158
32 $1F 31 $9F 159
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Continuacién:

Activar Guardar
Escena

Hex Dec. Hex Dec.
33 $20 32 $A0 160
34 $21 33 $A1 161
35 $22 34 $A2 162
36 $23 35 $A3 163
37 $24 36 $A4 164
38 $25 37 $A5 165
39 $26 38 $A6 166
40 $27 39 $A7 167
41 $28 40 $A8 168
42 $29 41 $A9 169
43 $2A 42 $AA 170
44 $2B 43 $AB 171
45 $2C 44 $AC 172
46 $2D 45 $AD 173
47 $2E 46 $AE 174
48 $2F 47 $AF 175
49 $30 48 $BO 176
50 $31 49 $B1 177
51 $32 50 $B2 178
52 $33 51 $B3 179
53 $34 52 $B4 180
54 $35 53 $B5 181
55 $36 54 $B6 182
56 $37 55 $B7 183
57 $38 56 $B8 184
58 $39 57 $B9 185
59 $3A 58 $BA 186
60 $3B 59 $BB 187
61 $3C 60 $BC 188
62 $3D 61 $BD 189
63 $3E 62 $BE 190

Ejemplos (centrales o relacionados con el canal):

Consultar el estado de la escena 5:

— enviar $04 al objeto de escena respectivo.

Memorizar el estado actual con la escena 5:
— enviar $84 al objeto de escena respectivo.

Con el valor 63 ($3F) se puede finalizar la escena que esta actualmente activa.
Véase el pardmetro Comportamiento al desactivar la escena (con valor de escena 63) en la
pagina de parametros Escenas.
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6.5.3 Programacion de escenas sin telegramas (SOLO MIX2)

En vez de definir las escenas individualmente por telegrama, esto se puede realizar
directamente por adelantado en la ETS.

Para ello, solo hace falta que el parametro Todos los estados de las escenas del canal (pagina
de parametros Escenas) esté configurado en Sobrescribir al descargar.

Después se podra seleccionar el estado deseado para cada uno de los 8 nimeros de escenas
posibles de un canal (= pardmetro Estado tras la descarga).
Tras la descarga, las escenas ya se encuentran programadas en el equipo.

A pesar de ello, es posible una modificacion posterior con telegramas de programacion si
fuera necesario y puede ser autorizada o bloqueada mediante parametros.

6.6 Conversion de porcentajes en valores decimales y
hexadecimales

Valor 0% | 10% | 20% | 30% | 40% | 50% | 60% | 70% | 809% | 90 % | 100 %
porcentual

hexadecimal 00 1A 33 4D 66 80 99 B3 CcC E6 FF
Decimal 00 26 51 77 102 128 153 179 204 230 255

Son validos todos los valores de 00 a FF hex. (0 a 255 dec.).
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7 Instrucciones de uso
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Actuador de persiana de la serie MIX2 KNX

JMG 4T KNX {mddulo base) 4930250
JME 4T KNX (mddulo de ampliacién) 4930255

1. Uso adecuado

Los actuadores de persiana de 4 canales de la serie MIX2
accionan persianas venecianas, persianas enrollables, toldos

y otro tipo de cortinajes similares, asi como compuertas de
ventilacion, de accionamiento eléctrico con una tension de red
de 230V CA.

La serie MIX 2 es una serie de aparatos compuestos de modu-
los base y de madulos de ampliacion. En un modulo base de
esta serie se pueden conectar hasta 2 madulos de ampliacion
MIX o MIX 2.

La herramienta ETS (Engineering Tool) permite seleccionar los
programas de aplicacién, asignar direcciones y parametros
especificos y transmitirlos al aparato.

Este aparato esta previsto para el montaje en carril DIN (segtn
sivamente en lugares cerrados y secos.

2. Instrucciones de seguridad

EN 60715) y cumple con la norma EN 60669-2-1. Utilizar exclu-

/N ADVERTENCIA
A iPeligro de muerte por descarga eléctrica o

incendio!
» iEl montaje debe ser llevado a cabo exclusi-
vamente por un electricista profesional!

iPara efectuar un tendido correcto de las lineas de bus y para
la puesta en funcionamiento de los equipos, se debera tener
en cuenta la normativa EN 50428 en relacién a interruptores
y material de instalacion similar para su empleo en la gestion
técnica de edificios!

La apertura del aparato y las modificaciones que se efectlien
en el mismo son causa de rescision de la garantia.

# Si se conectan varios motores en paralelo a una
salida, tener en cuenta las indicaciones del fabricante y,
en caso necesario, utilizar un relé de desconexion. Los
motores podrian dafiarse.

» Utilizar exclusivamente motores con interruptores de fin de
carrera mecanicos o electrénicos. Comprobar que el
interruptor de fin de carrera esté bien ajustado. El aparato
podria dafiarse.

» Mo conectar motores de corriente trifasica.

~ Durante la instalacion, asegurarse de que haya un aisla
miento suficiente entre la tension de red y el bus.

3. Descripcion

JMG 4 T KNX JME 4 T KNX

{médulo base) (médulo de ampliacién,
ampliable hasta 12 canales)

Voo, eee ‘vee, e

@ Modulo de bus KNX

@ Tecla manual man.

@ Teclas de canales C1-C4

@ LEDs de estado

@ Conexion del bus: jTenga en cuenta la polaridad!
@ Tecla de programacion y LED para la direccién fisica

@ Pasador para el bloqueo del médulo de bus KNX @ o
de la cubierta ®

® Cubierta

@ Conector deslizable entre el médulo de ampliacion
y el médulo base

Manejo manual con cortinajes

Mediante el manejo manual se pueden accionar las salidas
situadas justo encima de las teclas.

El cortinaje se sube y baja, se para y se ajusta paso a
paso manualmente con las teclas de canal C1-C4

1.Persiana enrollable

»Pulsar 1 vez lateclade  la persiana sube/baja

canal: (se enciende el LED correspon-
dien te}
# Volver a pulsar la tecla de la persiana se para
canal:

2.Persiana veneciana

»Pulsar 1 vez lateclade  se efecttia 1 giro de las
canal: laminas de la persiana

~Pulsar 1 vez la tecla de  la persiana sube/baja
canal de forma prolongada: (se enciende el LED

correspondiente)
» Pulsar 1 vez la tecla de
canal durante el despla-
zamiento: la persiana se para
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4. Montaje

Médulo base/médulo de ampliacion

» Encaje el modulo base en el carril de distribucion.

» Desbloquee el pasador @ y retire la cubierta ® del
médulo de ampliacion.

> Encaje el modulo de ampliacion en el carril de distribucién.

» Junte empujando los dos médulos de manera que queden
bien fijados.

® Pasador para conec-

AN =/ANANANATA @ Pasador
alaiaNalaialala

» Desplace el pasador @ hacia la izquierda.
» Vuelva a colocar la cubierta.
» Vuelva a bloquear la cubierta con el pasador @.

Madulo de bus KNX

El médulo base y el médulo de bus KNX se pueden separar
mecanicamente.

La puesta en funcionamiento manual y el manejo de los
actuadores de persiana también se pueden efectuar sin el
médulo de bus KNX @.

» Desbloquee el médulo de bus KNX @ en el médulo base
con el pasador @, retirelo o vuélvalo a colocary
bloquéelo.

L CEL
Lk

Manejo manual
(se tiene que desbloquear mediante el ETS)

» Pulse la tecla man. ® (se enciende el indicador LED; la
funcidn manual estd activada). Los accionamientos a través
del bus no actian.

% Pulse las teclas de canal ®.

Desactivar el manejo manual
» Pulse fa tecla man. @.

Modo de refuerzo para la puesta en funcionami-
ento de motores electrénicos

» Active el modo de refuerzo Gnicamente en caso de conectar
motores electronicos (el parametro en el ETS de un canal
tiene que estar ajustado en “motor electrénico”).

» Pulse la tecla man. @.

> Pulse simultaneamente ambas teclas de canal de forma
prolongada.

> Pulse también la tecla man. durante 3 s (el LED man. par-
padea). £l modo de refuerzo esté activade.

Desactivar el modo de refuerzo
> Pulse de nuevo la tecla man.

5. Conexion eléctrica

JMG 4 T KNX

©___ 9

L=
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JME 4 T KNX
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6. Datos técnicos
JMG 4 TKNX /JME 4 T KNX

* Tension de régimen:
e Frecuencia:

# Standby:

* Potencia de conexion:
= Tipo de contacto:

» Temperatura ambiente
permitida:

 Clase de proteccion:

* Grado de proteccion:

= Tension de servicio:

« Grado de suciedad:

110-240V CA +10% ~15%

50-60 Hz

0,3 W (JMG 4 T KNX)

6 A/240 V CA con cos ¢ = 1
microcontacto, contacto de cierre; se
permite la conmutacion de cualquier fase

de -5 °Ca +45 °C

Il en caso de montaje conforme al uso
adecuado

1P 20 seguin EN 60529

tension de bus KNX

Consumo de corriente del bus KNX:
=9 mA

(JMG 4 T KNX)

2

» Impulso de sobretension admisible: 4 kv

Encontrara la base de datos ETS en www.theben.de.
Consulte el manual KNX si desea obtener una descripcion detallada

del funcionamiento.

Theben AG
Hohenbergstr. 32
72401 Haigerloch
ALEMANIA

Tel +49 7474 692-0
Fax +49 7474 692-150

Direccién del servicio técnico  Linea de atencién telefénica

Tel +49 74 74 692-369

Fax +49 74 74 692-207
hotline@theben.de
Direcciones, teléfonos, etc.
www.theben.de
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8 Notas de la version

Aparatos a partir de | Cambios

la fecha de
fabricacion

2027

Si la unidad se mueve a 0% de altura (a través del objeto
automatico "Altura%"), las ldminas no se reajustan.

Si se recibe el mismo valor en el objeto de altura, la persiana
No se mueve de nuevo.

Si se acerca a una altura de <3% a traves del objeto, las
laminas no se reajustan.

Si la altura inicial es> = 3%, la posicion de ldminas recién
ajustada se restablece.

Si se ha recibido una posicion a través del objeto " laminas
%" hasta 1 s antes de recibir la altura, esta posicion se
establece después de acercarse a la altura.

Si se alcanzo la misma altura a través de las posiciones A, B
o0 C, las laminas no se cambiaban.

Ahora se aborda la nueva posicion de laminas, incluso si la
altura sigue siendo la misma.

Se corrigid un error con el objeto de presencia de proteccion
solar.

Con la version anterior, el comportamiento de presencia se

realizaba solo una vez.
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